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概要：
測域センサを接続するだけで複数人の追跡，及び人数管理
がWeb上で可能になります．通信規格としてRSNP(Robot 
Service Network Protocol)を使用しています．

特徴：
 複数人の各歩行情報（位置，速さ，向き）が取得可能
 入退室数，追跡中の人数が取得可能
 複数個所の人数管理情報をまとめて管理
 インターネット環境があれば誰でも利用可．

インタフェース：
サーバ用PC，クライアント用PC（距離センサを接続）が必要
（動作環境：OpenRTM-aist-1.1.0）

ライセンス（公開条件）：
「Human_Tracking」はＭＩＴライセンスを，
それ以外のRTCは修正BSDライセンスを適用します．
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複数人追跡RTC

LRFの距離情報を元に，複数
人を追跡し，人数カウント情
報や各人の歩行情報（位置，
速さ，向き）を提供します．

人数管理RSNP RTC

人数カウント情報，クラ
イアントＩＤ情報などをサ
ーバに送信します．

RSNPによる人数管理動作風景

入退室人数を比較しや

すいGUIで表示してい

ます．複数の場所から

の情報の表示が可能

です．

複数人の追跡を行っています．

すれ違いにも対応します．

詳しくはユーザーマニュアル，
または

紹介動画を参照してください．

必要なハードウェアは
・測域センサ
・クライアント用PC（人数管理を行う用）
・サーバ用PC

LRF計測RTC
LRFでデータを取得

いらっしゃいませ～。


